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	迈克尔逊干涉仪

（实验地点：江安校区第二基础实验楼A423）
	

	
	

	
	


实验目的

实验原理及内容（包括基本原理阐述、主要计算公式、有关电路、光路及实验装置示意图）
主要操作步骤（包括实验的关键步骤及注意事项）
主要实验仪器（包括名称、型号或规格）
实验数据记录（要求列表，将整理后的原始数据填入表内，特别注意标明单位和测量数据的有效位数，并将教师签过的原始数据单附在此页）

利用等倾干涉测激光波长。（注：B类不确定度忽略不计）
表1 （不用逐差法，后次起点不能和前次起点重合）
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表2   （适用逐差法）
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数据处理及实验结果（包括平均值、不确定度的计算公式、过程及最后的实验结果。实验作图一律要求用坐标纸）

1.计算
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2. 计算
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3．计算不确定度
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结果分析及问题讨论
1． 在迈克尔逊干涉仪调节时，当干涉条纹已经出现时，可能出现条纹间距很密集或者很稀疏的现象，这对于调节和计量都不利。请考虑该如何操作来改变这种情况？进而思考条纹密集和稀疏所对应的
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的位置关系。

2．在迈克尔逊干涉仪的
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光路中，多了一块平板玻璃（又称为“平晶”，其两个表面的平行度要求非常高）。请考虑它的作用？

3．迈克尔逊干涉仪除了理论上的价值，在精密光学计量和检测方面也具有很多重要的用途。通过本实验，你能够提出一个具体的应用方案吗？

4．分析误差产生的原因，并提出自己对实验的看法或建议。

评阅教师签字            
日        期            
物理实验原始数据记录单

实验名称


迈克尔逊干涉仪  （地点：江安校区第二基础实验楼A423）
实验数据记录
1  利用等倾干涉测激光波长（学生实验时任选一种计数方法）。
2   表1 （不用逐差法，后次起点不能和前次起点重合）
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表2   （适用逐差法）
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注：B类不确定度忽略不计。

⑵ 绘制三种情形下的等厚干涉条纹（建议把d=0的图形画在中间，每个图形只用几条线画出其特征即可）。
	学生姓名               
	指导教师签字                   年   月   日

	学    号               
	 
  周星期  
   上/下午


报告分             加减分       �
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实验时间及分组信息: �
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__________年 （春/秋）______季�
�
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提示：实验报告务必按时、按教师姓名准确投入三楼报告箱内。
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